
附件：

东南大学成贤学院第十一届智能车竞赛章程
一、竞赛目的
充分利用大学生科技活动这个舞台，通过竞赛的形式给学生提供更多的实践机会，使学生学会主动地、创造性地在实践中学习，培养创新能力和团结协作的精神，同时，在全校范围内选拔优秀学生组队参加2025年全国大学生智能汽车大赛（注：全国大学生智能汽车竞赛是教育部高等教育司为加强大学生实践、创新能力和团队精神的培养，促进高等教育教学改革，委托(教高司函[2005]201号文)高等学校自动化专业教学指导分委员会主办的大型全国性赛事。该竞赛是以英飞凌公司（ Infineon）、宏晶公司（ STC）、龙芯中科、恩智浦（ NXP）出品的微控制器作为车模中主要可编程主控制器，涵盖了控制、模式识别、传感技术、电子、电气、计算机、机械等多个学科的科技创意性竞赛。由组委会提供参赛队的标准硬软件技术平台。）
二、参赛对象

参赛学生以二、三年级学生为主。
学生自愿结合组队报名参加，不同院系的学生可以跨院系组队，每2～3人组成一参赛队，以队为单位，由队长报名。每位同学限参加一队。
三、竞赛内容、方式和奖励

本次竞赛设立极速光电（NXP）、极速光电（龙芯）、缩微电磁、缩微光电、智能视觉、平衡轮腿、双车跟随、独轮信标、极速越野、气垫越野等十个组别。
赛车在规定的比赛场地内，自动识别事先设定的路线，在场地内正向反向各跑两圈，不容许跑出比赛场地。两次比赛成绩中取最好成绩作为最终成绩，所用时间最少者为获胜者（不同组别评分规则不一，不设具体排名）。
学生自主设计或制作内容
自动识别路径的方案及电子电路设计制作；
电机的驱动电路设计制作；

赛车转向机械结构及控制电路设计制作；
赛车车速传感器设计挑选；
赛车控制器单片机控制软件的编程；
赛车车速快慢的现场调整电路设计制作。
知识点
机械设计——转向机构、车速传感机构、高速行驶过程中的平衡
电子电路设计——传感器信号发送接收、电机的驱动、路径的识别
嵌入式软件开发——单片机软件设计
本竞赛设一等奖（5％）、二等奖（15％）、三等奖（30％），组委会将委托竞赛专家组的专家对参赛队的作品进行评审，评选出获奖队。
奖励办法：学校向获奖队伍颁发相应获奖证书。按照“东南大学成贤学院创新实践学分认定与管理办法”，获奖并完赛队员可以获得相应创新实践学分。学校将从优胜者中选拔队伍参加2025年全国大学生智能汽车大赛。
四、竞赛时间和地点

竞赛时间：2025年4月27日
竞赛地点：实验大楼创新实验室412室

五、竞赛规则

竞赛的具体要求和规则参照《东南大学成贤学院第十一届智能车竞赛规则》（在竞赛群里下载）执行。每个参赛队员需提交参赛体会并以队伍为单位提交一份技术报告。
六、竞赛组织和管理

本次竞赛由东南大学成贤学院教务处主办，东南大学成贤学院电工电子实验中心承办，东南大学成贤学院院团委科技创新部协办。

东南大学成贤学院第十一届智能车竞赛竞赛组委会组成如下：
主  任：戴玉蓉、李锦辉
副主任：徐玉菁
成  员：许庆、曹诚伟、吉  静、刘  雄

七、其他

竞赛qq群号：150744898。队长进群后，请按照班级姓名进行实名认证。

 东南大学成贤学院第十一届智能车竞赛组委会

2025年2月20日

